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ST 00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE
1.WSTEP
1.1.  Przedmiot Specyfikacji Technicznej

1.2.

1.3.
1.3.1.

1.3.2.

1.3.3.

Specyfikacje Techniczne ST 00.00.00. — ,, Wymagania ogolne” dotyczq wykonania
i odbioru robot wykonywanych w ramach : KANALIZACJA SANITARNA
GRAWITACYJNA w rejonie ulicy Brzoskwiniowej - Wrobla w Wyrach

Zakres Robot objetych ST
Wymagania ogolne nalezy stosowac w powiqzaniu z nizej wymienionymi
Specyfikacjami Technicznymi :

ST 00.00.00.
ST 01.00.00.
ST 01.01.00.
ST 01.02.00.
ST 01.03.00.
ST 02.00.00.
ST 02.01.00.
ST 02.02.00.
ST 03.00.00.
ST 04.00.00.
ST 04.01.00.
ST 05.00.00.
ST 06.00.00.

Wymagania ogolne

Roboty przygotowawcze

Wytyczna trasy i punktow wysokosciowych

Usunigcie warstwy humusu

Rozbiorka elementow drog, ogrodzen

Roboty ziemne

Roboty ziemne w gruntach I — IV kategorii — Wykopy / zasypy
Wykonanie wykopow w gruntach skalistych (kat. V—VI )
Kanalizacja sanitarna

Przejscia kanalizacji pod przeszkodami terenowymi
Kolizja z istniejgcym uzbrojeniem terenu

Odbudowa nawierzchni drog asfaltowych

Lista norm i uregulowan prawnych zawartych w S.T.

Ogolne wymagania dotyczqce robot

Wykaz dokumentacji , ktorq wykonawca opracuje we wlasnym zakresie w ramach
ceny kontraktowej

Wykonawca zobowigzuje si¢ w cenie kontraktowej oprac. nastepujgcq dokumentacje:
1. Proj. organizacji ruchu na czas budowy z jej uzgodnieniem i zatwierdzeniem .

2. Harmonogram robot

3. Projekt zaplecza budowy
4. Dokumentacje powykonawczg robot, opracowang na aktualnym planie sytuacyjno —
wysokoSciowym.

5. Dokumentacje powykonawczg obejmujgcq : studzienki kanalizacyjne .

Wykaz prob wykonywanych w trakcie realizacji i po wykonaniu

W trakcie realizacji nalezy prowadzi¢ nastepujqce badania i proby:

- badania stopnia zageszczenia zasypek,

- proby szczelnosci na infiltracje i eksfiltracje kanatow grawitacyjnych i studzienek
wg PN —92/B— 107335,

- Monitoring kamerg wykonanych odcinkow kanatow,

- rozruch i proby funkcjonalne.

Wykaz sprzetu , ktory wykonawca udostepni nieodplatnie Kierownikowi Projektu

w celu weryfikacji jakosci materiatow

Dla umozliwienia biezgcej kontroli Kierownik Projektu powinien by¢ wyposazony

w nastepujqcy sprzet:

- kpl. sprzetu geodezyjnego,

- kpl. sprzetu geologicznego,

- tasmy miernicze roznej diugosci (2 m, 5 m, 20 m )

- kamera do monitoringu wykonanych kanatow,

- poziomice,

- Stoper



1.3.4. Rownowaznosci norm i zbhiorow przepisow prawych

Gdziekolwiek w Kontrakcie powotane sq konkretne normy Ilub przepisy , ktore
spetnia¢ majg materialy , wyposazenie , sprzet i inne dostarczone towary oraz
wykonane i zbadane roboty, bedg obowigzywaé postanowienia najnowszego Ilub
poprawionego wydania norm i przepisow, o ile w Kontrakcie nie postanowiono inaczej.

W przypadku , gdy powolane normy i przepisy sq panstwowe lub odnoszq si¢ do
konkretnego kraju lub regionu , mogg by¢ rowniez stosowane inne normy lub przepisy, od
warunkiem ich uprzedniego sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Kierownika
Projektu . Roznice pomiedzy powotanymi normami, a ich proponowanymi zamiennikami
muszq by¢ doktadnie opisane przez Wykonawce i przedlozone Kierownikowi Projektu .
Roznice pomiedzy powotanymi norami, a ich proponowanymi zamiennikami musze byc
doktadnie opisane przez Wykonawce i Kierownika Projektu, co najmniej 28 dni przed datg
oczekiwanego przez Wykonawce zatwierdzenia ich przez Kierownika Projektu . W przypadku
kiedy Kierownik Projektu stwierdzi , ze zaproponowano zmiany nie zapewniajq zasadniczo
rownego lub wyzszego poziomu wykonania . Wykonawca zastosuje sie do norm powotanych
w dokumentach .

2. MATERIALY

2.1.  Zrédla uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materialow przeznaczonych do robot, Wykonawca przedstawi szczegolowe informacje
dotyczqce proponowanego zrodla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materialow i odpowiednie swiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia
przez Kierownika Projektu . Zatwierdzenie partii ( czesci ) materiatow z danego zZrodla nie
oznacza automatycznie, Ze wszelkie materialy z danego zZrodta uzyskajq zatwierdzenia.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze
materialy uzyskane z dopuszczalnego zZrodia w sposob ciggly spetniajg wymagania
Specyfikacji Technicznych w czasie postgpu robot.
2.2.  Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materiatow mogq byc¢ okresowo kontrolowane przez Kierownika Projektu ,
w celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki
materiatow mogg by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wlasciwosci .
Wynik tych kontroli bedzie podstawq akceptacji okresowej partii materiatow pod wzgledem
Jjakosci .

W przypadku, gdy Kierownik Projektu bedzie przeprowadzat kontrole wytworni bedg
zachowane nastepujgce warunki:

a). Kierownik Projektu bedzie mial zapewniong wspotprace i pomoc Wykonawcy oraz
producenta materiatow w czasie przeprowadzania inspekcji,

b). Kierownik Projektu bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci
wytworni , gdzie odbywa si¢ produkcja materiatow przeznaczonych do realizacji .
2.3.  Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu gdy bedg one
potrzebne do robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem , zachowaty swojq jakos¢ i
wiasciwos¢ do robot i byly dostepne do kontroli przez Kierownika Projektu . Miejsca
czasowego skladowania bedq zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy w miejscach
uzgodnionych z Kierownikiem Projektu Ilub poza Terenem Budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce .
2.4.  Wariantowe stosowanie materialtow

Jesli Dokumentacja Projektowa Ilub ST przewidujg mozliwos¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materiatu w wykonywanych robotach , Wykonawca powiadomi
Kierownika Projektu o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu albo
w okresie diuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Kierownika



Projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze byc¢ pozniej zmieniany bez
zgody Kierownika Projektu.

3. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot, zgodnie z Kontraktem, oraz za
Jjakos¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych robot, za ich zgodnos¢ z Dokumentacjg
Projektowg wymaganymi ST, PZJ , projektu organizacji Robot oraz poleceniami Kierownika
Projektu.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie wszystkich
elementow robot, zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej
lub przekazanymi na pismie przez Kierownika Projektu.

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu
i wyznaczeniu robot zastang, jesli wymagac tego bedzie Kierownik Projektu , poprawione
przez Wykonawce na koszt wlasny . Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia przez
Kierownika Projektu nie zwalnia Wykonawce od odpowiedzialnosci za ich doktadnosc.

Decyzje Kierownika Projektu dotyczqce akceptacji lub odrzucenia materiatow
i elementow robot, bedq oparte na wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie,
Dokumentacji Projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu
decyzji Kierownik Projektu uwzgledni wyniki badan materialow i robot, rozrzuty normalnie
wystepujqce przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przeszlosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajgce na
rozwazng kwestie.

3.1.  Zaplecze wykonawcy

- Wykonawca jest zobowigzany na wtasny koszt zorganizowac niezbedne zaplecze budowy ;
ogrodzenie, oSwietlenie z doprowadzeniem energii elektrycznej, doprowadzenie wody i.t.p.

- Sktadowisko ziemi okresli Inwestor, a ziemie na Sktadowisko zapryzmowac .

- Sktadowisko gruzu ustali Wykonawca Robot z Inwestorem.

4. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

4.1.  Zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole robot i jakos¢ materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wiqczajgc personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie i wszystkie urzqdzenia niezbedne do pobierania probek, badan materiatow
i przeprowadzenia prob szczelnosciowych .

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli, Kierownik Projektu moze zazgda¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, zZe poziom ich wykonania jest
zadawalajgcy.

Wykonawca bedzie przeprowadzi¢ pomiary i badania materiatow oraz Robot
z czestotliwoSciq zapewniajgcq ich wykonanie zgodnie z wymaganiami zawartymi
w Dokumentacji Projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sq okreslone w ST,
normach i wytycznych . W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Kierownik Projektu
ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wybkonanie robot  zgodnie
z Kontraktem .

Wykonawca dostarczy Kierownikowi Projektu swiadectwa, zZe wszystkie stosowane
urzqdzenia i sprzet badawczy posiadajq wazng legitymacje, zostaly prawidtowo
wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan. Kierownik
Projektu bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych , w celu ich
inspekcji.

Kierownik  Projektu  bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne  informacje
o zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggniecia
te bedg tak powazne, zZe mogq wplyng¢ ujemnie na wyniki nadan, Kierownik Projektu
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natychmiast wstrzyma uzycie do robot budowlanych materiatow i dopusci ja do uZycia
dopiero wtedy, gdy niedociggniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunieta
i stwierdzona zostanie odpowiedni jakos¢ tych materiatow. Wszystkie koszty zwigzane
z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi Wykonawca .

4.2.  Pobieranie probek

Probki bedg pobieranie losowo . Zaleca sie stosowanie statystycznych metod
pobierania probek, opartych na zasadzie, Ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji
mogq by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Kierownik Projektu bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ pobrania probek.

Na zlecenie Kierownika Projektu, Wykonawca bedzie przeprowadzacé dodatkowe
badania tych materiatow, ktore budzg wqtpliwosci co do jakosci, ile kwestionowane materiaty
nie zostang przez Wykonawce usuniete lub ulepszone z wltasnej woli.

Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonanych przez Kierownika
Projektu bedg odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez
Kierownika Projektu.

Przed przystgpieniem do pomiaru lub badan, Wykonawca powiadomi Kierownika
Projektu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Wykonawca Przedstawi na
pismie ich wyniki do akceptacji Kierownika Projektu .

4.3.  Badania i pomiar

Wszystkie badania i pomiary bedq przeprowadzone zgodnie z wymaganymi Norm
Polskich . W przypadku , gdy normy nie obejmujq badania wymaganego w ST, stosowac
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Kierownika Projektu .

Przed przystgpieniem do pomiarow i badan , Wykonawca powiadomi Kierownika
Projektu o rodzaju , miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub
badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Kierownika Projektu.

4.4. Raporty 7 badan

Wykonawca bedzie przekazywacé Kierownikowi Projektu kopie raportow z wynikami
badan jak najszybciej, nie pozniej niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia
Jjakosci.

Wyniki badan (kopie) bedg przekazane Kierownikowi Projektu na formularzu wedftug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.
4.5  Badania prowadzone przez Kierownika Projektu

Do celow kontroli i zatwierdzenia, Kierownik Projektu uprawniony jest do dokonania
kontroli, pobierania probek i badania materiatu u zrodta ich wytwarzania i zapewniona mu
bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Kierownik Projektu , po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego
przez Wykonawce, bedzie oceniaé¢ zgodnos¢ materiatow i robot z wymaganymi ST na
podstawie wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce.

Kierownik projektu moze pobierac probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie
od Wykonawcy . Jezeli wyniki tych badan wykazq, ze raporty Wykonawcy sq
niewiarygodne , to Kierownik Projektu poleci Wykonawcy  lub zleci niezaleznemu
laboratorium przeprowadzenie wtornych lub  dodatkowych badan, albo oprze sig
wylqcznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow i robot z Dokumentacjq
Projektowq i ST. Catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan i pobierania probek
poniesione zostanq przez Wykonawce.

4.6. Certyfikaty i deklaracje

Kierownik Projektu moze dopuscic si¢ do uzycia tylko te materialy, ktore posiadajg:

1. Certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujqcy ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wlasciwych przepisow i dokumentow technicznych.

2. Deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z :

- Polskq Normg
- aprobatq techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy



jezeli nie sq objete certyfikacjq okreslong w pkt. 1 ktore spetniajg wymogi Specyfikacji
Technicznej.

W przypadku materiatow, dla ktorych w/w dokumenty sq wymagane przez ST, kazda
partia dostarczona do robot bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajgce w sposob
jednoznaczny jej cechy .

Wyroby przemystowe muszq posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta ,

a w razie potrzeby poparte wynikami badan dokonanych przez niego. Kopie wynikow tych
badan bedq dostarczone przez Wykonawce Kierownikowi Projektu.
Jakiekolwiek materialy, ktore nie spetniajq tych wymagan bedq odrzucone.

5. ODBIOR ROBOT
W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegajq nastepujgcym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu
¢) odbiorowi wstepnemu
d) odbiorowi ostatecznemu

5.1.  Odbior robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika
Budowy 1 jednoczesnym powiadomieniem Kierownika Projektu . Odbidr bedzie
przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia
wpisem do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Kierownika Projektu .
5.2.  Odbior czesciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru
czesciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze wstepnym robot. Odbioru robot
dokonuje Kierownik Projektu.

5.3.  Odbior wstepny robot
Odbior wstegpny  polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot
w odniesieniu do ich ilosci , jakosci i wartosci .

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ od odbioru wstepnego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwloczng powiadomieniem
na pismie o tym fakcie Kierownika Projektu.

Odbior wstepny robot nastgpi w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowych,
liczgc od dnia potwierdzenia Kierownika Projektu zakonczenia robot i przyjecia dokumentow
o ktorych mowa w pkt 5.3.1.

Odbior wstepny robot dokona Kierownik Projektu .

Kierownik Projektu odbierajgcy roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedtozonych dokumentow, wynikow badan i pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonania robot z Dokumentacjg Projektowq i ST.

W przypadku niewykonania wyznaczonych robot poprawnych lub Kierownik Projektu
przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru wstepnego.

W przypadku stwierdzenia przez Kierownika Projektu ze jakos¢ wykonanych robot

w  poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacjq
Projektowq i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wplywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezposredniego ruchu , Kierownik Projektu dokona potrgcen,
oceniajgc pomniejszong wartos¢ wykonanych Robot w stosunku do wymagan w Dokumentach
Kontraktowych .
5.3.1. Dokumenty do odbioru wstepnego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru wstepnego robot jest protokot
odbioru wstepnego robot, sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru wstepnego, Wykonawca jest zobowigzany przygotowad nastepujgce
dokumenty:



1. Dokumentacje Projektowg podstawowq z naniesionymi zmianami oraz dodatkowq ,
jesli zostata sporzgdzona w trakcie realizacji Kontraktu.
Specyfikacja Techniczna (podstawowe z Kontraktu i ew. uzupetniajgce lub zmienione).
Dokumenty zainstalowanego wyposazenia.
Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiarow (oryginaty).
Wyniki pomiarow kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z ST
Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty wbudowanych materiatow zgodnie z ST
Rysunki ( dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszqcych np. na przylgczenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia, itp.) oraz protokoly odbioru
i przytgczenia tych robot wlascicielom urzgdzen.

8. Geodezyjng inwentaryzacje powykonawczq robot i sieci uzbrojenia terenu.

9. Kopie mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji

powykonawczej.

10. Instrukcje eksploatacyjne.

W przypadku, gdy wymagane dokumenty nie bedq gotowe do odbioru wstepnego,
Kierownik Projektu w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru
wstepnego roboty.

Wszystkie zarzqdzone przez Kierownika Projektu roboty poprawkowe lub
uzupetniajgce bedg zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
5.4.0dbior ostateczny

Odbior ostateczny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunieciem wad

stwierdzonych przy odbiorze wstepnym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym .

Odbior ostateczny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu

z uwzglednieniem zasad opisanych w pkt 5.3 ,, Odbior wstepny robot”

NS RN

6. PRZEPISY ZWIAZANE

[1 ] Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r — Prawo Budowlane (DZ.U. Nr 98 z 25.08.1994r., poz.
414)

[2] Rozporzgdzenie MGP i B z 21.02.1995r. (DZ.U. Nr 25, poz. 133 z dnia 13 marca 1994r)
dotyczqce  opracowan geodezyjno — kartograficznych.

[3] Ustawa z dnia 17 maja 1989 r — Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. Nr 30, poz.
163 z pozniejszymi zmianami)



ST 01.00.00
ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
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ST 01.00.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
ST 01.01.00. WYTYCZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sq wymagania dotyczgce
wykonywania i odbioru robot zwigzanych z wytyczeniem trasy kanalizacji i jej punktow
wysokosciowych .
1.2. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasady prowadzenia robot
zwigzanych z wszystkimi czynnoSciami umozliwiajgcymi i majgcymi na celu wytyczenie
w terenie przebiegu tras kanalizacji oraz polozenie obiektow.
1.2.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych
W zakresie robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokosciowych wchodzg:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtownych osi trasy
punktow wysokosciowych,
b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami ( wyznaczenie osi )
¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych ( reperow roboczych )
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych
e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie.

2. MATERIALY

Nie dotyczy.

3. WYKONANIE ROBOT
3.1.0gdlne zasady wykonywania robot

Ogolne zasady wykonywania robot podano w ST 00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt. 3.
3.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢é wykonane zgodnie z obowiqzujgcymi Instrukcjami
GUGIK ( od 1 do 7). Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien przyjgé od
Zamawiajgcego dane zawierajqce lokalizacje i wspotrzedne punktow glownych trasy oraz
reperow. W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajgcego , Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegolowego wytyczenia
robot. Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie
uprawnienia i kwalifikacje.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac¢ Kierownika Projektu o wszelkich
btedach wykrytych w wytyczeniu punktow gtownych trasy i ( lub ) reperow bocznych. Bledy te
powinny by¢ usuniete na koszt zamawiajgcego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji
projektowej sq zgodnie z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, Ze
rzeczywiste rzedne terenu istotnie rozmig sie od rzednych okreslonych w dokumentacji
projektowej, to powinien powiadomic o tym Kierownika Projektu . Uksztattowanie terenu w
takim rejonie nie powinna by¢ zmienione przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez
Kierownika Projektu. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajgce z roznic rzednych terenu
podanych w dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez
Kierownika Projekt, zostang wykonane na koszt Zamawiajgcego. Zaniechanie powiadomienia
Kierownika Projektu oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obcigzqg Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktore bazujqg na pomiarach Wykonawcy, nie mogq by¢ rozpoczete
przed zaakceptowaniem wynikow pomiarow przez Kierownika Projektu.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtowne i punkty posrednie osi trasy musze byc
zaopatrzone w oznaczenia okreslajgce w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke
i polozenia tych punktow.
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Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Kierownika Projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochroneg wszystkich punktow pomiarowych i ich
oznaczen w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego
zostang zniszczone przez Wykonawce swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie
jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na koszt
Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji
robot nalezq do obowigzkow wykonawcy.

3.3.  Sprawdzenie wyznaczenia punktow gltéownych osi trasy i punktow wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtowne byé zastabilizowane w sposob
trwaly, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkow betonowych, a takze dowigzane do
punktow pomocniczych, potozonych poza granicq robot ziemnych. Maksymalna odlegtosc
pomiedzy punktami gtownymi na odcinkach prostych nie moze przekraczac¢ 500 m

Zamawiajgcy powinien zaloZy¢ robocze punkty wysokosciowe ( rapery robocze )
wzdluz osi trasy, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odlegtos¢ miedzy raperami roboczymi wzdtuz trasy kanalizacji w terenie
ptaskim powinna wynosi¢ 500 metrow, natomiast w terenie falistym, powinna by¢
odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracji .

Repery robocze nalezy zatozyé poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy
kanalizacji i obiektow towarzyszgcych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state
na stabilnych , istniejgcych budowlach wzdtuz trasy kanalizacji. O ile brak takich punktow,
repery robocze nalezy zalozy¢ w postaci stupkow betonowych lub grubszych ksztattownikow
stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykluczajgcy osiadanie, zaakceptowany przez
Kierownika Projektu.

Rzedne reperow roboczych nalezy okresla¢ z takq doktadnoscig, aby sredni blgd
niwelacji po wyrownaniu byl mniejszy od 4 mm/km, stosujgc niwelacje podwojng
w nawiqgzaniu do reperow panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce
wyrazne ijednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzednej.

3.4.  Odtworzenie trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowg oraz inne
dane geodezyjne przekazane przez Zamawiajgcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowej .

Os trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtownych i w punktach posrednich w
odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co
50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji
projektowej nie moze by¢ wigksze niz 5 cm. Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy
wyznaczy¢  z doktadnosciqg do 1 cm w stosunku do rzednych okreslonych w dokumentacji
projektowej.

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas , gdy wykonawca robot
zastgpi odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicq robot .

4. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

4.1.  Ogdolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w ST 00.00.00. ,, Wymagania ogolne”
pkt. 4.
4.2.  Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedtug ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach
i wytycznych GUGIK ( 1,2,3,4,5,6,7 ) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 3.4.
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5.

ODBIOR ROBOT

5.1.  Ogdlne zasady odbioru robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST 00.00.00. ,, Wzmagania ogolne”
pkt 5.
5.2.  Sposob odbioru robot
Odbior robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie
szkicow i dziennikow pomiarow geodezyjnych Ilub protokotu z kontroli geodezyjnej , ktore
Wykonawca przedktada Kierownikowi Projektu .

6.
1.
2.

NS R

PRZEPISY ZWIAZANE
Instrukcja techniczna 0 — 1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych
Instrukcja techniczna G — 3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtowny Urzqd
Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979
Instrukcja techniczna G — 1. Geodezyjna osnowa pozioma. GUGIK 1978.
Instrukcja techniczna G — 2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G — 4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.
Instrukcja techniczna G — 3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczne G — 3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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ST 01.02.00. USUNIECIE WARSTWY HUMUSU

1.WSTEP
1.1.  Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ( ST ) sq wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru robot zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu przed przystgpieniem do
budowy kanalizacji .
1.2.  Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq prowadzenia robot zwigzanych
z usuwaniem warstwy humusu , wykonywanych w ramach robot przygotowawczych .

2.MATERIAL

Nie dotyczy

3.WYKONANIE ROBOT
3.1.  Ogdlne zasady wykonywania robdt

Ogolne zasady wykonywania robot podano w ST 00.00.00. ,, Wymagania ogolne” pkt
3. Teren pod budowe kanalizacji w pasie robot ziemnych . W miejscach wykopow i w innych
miejscach wskazanych w dokumentacji projektowej powinien by¢ oczyszczony z humusu .

3.2.  Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pozniejszego uzycia przy
rekultywacji, zaktadaniu trawnikow, sadzeniu drzew i krzewow oraz do innych czynnosci
okreslonych w dokumentacji projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinno by¢
wykonane zgodnie z ustaleniami ST [ub wskazaniami Kierownika Projektu . Humus nalezy
zdejmowac mechanicznie z zastosowaniem koparek lub spycharek .

W wyjgtkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajgce dla
prawidtowego wykonania robot, lub moze stanowi¢ zagrozenie dla bezpieczenstwa robot
( zmiana gruboSci humusu , sgsiedztwo budowli ) , nalezy dodatkowo stosowac reczne
wykonanie robot, jako uzupetnienie prac wykonywanych mechanicznie .

Warstwe humusu grubosci 0,30 m, nalezy zdjgé z powierzchni catego pasa robot
ziemnych oraz w innych miejscach wskazanych przez Kierownika Projektu .

Grubos¢ zdejmowanej warstwy humusu ( zalezna od glebokosci jego zalegania ,
potrzeb jego wykorzystania na budowe itp. ) powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji
projektowej lub wskazana przez Kierownika Projektu, wedlug faktycznego stanu
wystepowania. Stan faktyczny bedzie stanowil podstawe do rozliczenia czynnosci zwigzanych
ze zdjeciem warstwy humusu. Zdjety humus nalezy sktadowalé w regularnych pryzmach.
Miejsca sktadowania humusu powinny by¢ przez Wykonawce tak dobrane, aby humus byt
zabezpieczony przed zniszczeniem , a takze najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezy
zdejmowac¢ humusu w czasie intensywnych opadow i bezposrednio po nich , aby unikngc
zanieczyszczenia glina lub innym gruntem nieorganicznym .

4.KONTROLA JAKOSCI ROBOT
4.1.  Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w ST 00.00.00. : Wymagania ogolne”
pkt 4.
4.2.  Kontrola usuniecia humusu
Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci usuniecia
humusu.
5.0DBIOR ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST 00.00.00. ,, Wymagania
ogolne” pkt 4.
6.PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepujq
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ST 01.03.00. ROZBIORKA ELEMENTOW DROG , OGRODZEN

1.WSTEP
1.1.  Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ( ST ) sq wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru robot zwigzanych z rozbiorkq elementow drog , ogrodzen.

1.2.  Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robot
zwigzanych z rozbiorkq:

- warstw nawierzchni ,

- kraweznikow, obrzezy i opornikow ,

- ogrodzen ,

- innych obiektow .

2.MATERIAL

Nie dotyczy.

3.WYKONANIE ROBOT
3.1.  Ogdolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST 00.00.00. ,, Wzmagania ogolne” pkt 3.
3.2. Wykonanie robot rozbiorkowych

Roboty rozbiorkowe drog, ogrodzen obejmujq usunigcie z terenu budowy wszystkich
elementow wymienionych w pkt 1.2., zgodnie z dokumentacjq projektowq, ST lub wskazanych
przez Kierownika Projektu.

Roboty rozbiorkowe mozna wykonywacé mechanicznie lub recznie w sposob okreslony
w ST lub przez Kierownika Projektu.

Wszystkie elementy mozliwe do powtornego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez
powodowania zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie stajg si¢ wlasnoscig
Wykonawcy, powinien on przewiezé je na miejsce okreslone w ST [lub wskazane przez
Kierownika Projektu.

Elementy i materialy, ktore zgodnie z ST stajg sie wlasnosciq Wykonawcy, powinny
by¢ usuniete z terenu budowy.

Doly ( wykopy ) powstate po rozbiorce elementow drog, ogrodzen znajdujgce sig
w miejscach, gdzie zgodnie z dokumentacja projektowg bedg wykonane wykopy
kanalizacyjne, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczegolnosci nalezy zapobiec
gromadzeniu si¢ w nich wody opadowej .

Doly w miejscach , gdzie nie przewiduje sie wykonanie wykopow kanalizacyjnych
nalezy wypetni¢ warstwami , odpowiednim gruntem do poziomu otaczajgcego terenu
i zagescic zgodnie z wymaganiami okreslonymi w ST 02.00.00. ,, Roboty ziemne”.

4. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
4.1.  Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST 00.00.00. ,, Wzmagania ogolne” pkt 4.
4.2.  Kontrola jakosci robot rozbiorkowych

Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonywanych robot
rozbiorkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow przewidzianych do
powtornego wykorzystania. Zageszczenie gruntu wypelniajgcego ewentualne doly po
usunigtych elementach nawierzchni, ogrodzen powinno spelnia¢ odpowiednie wymagania
okreslone w ST 02.01.00. ,, Roboty ziemne”.

5.0DBIOR ROBOT
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST 00.00.00. ,, Wzmagania ogolne” pkt 5.

6.PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. BN—77/8931 — 12 Oznaczenie wskaznika zageszczenie gruntu.
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ST 02.00.00.
ROBOTY ZIEMNE
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ST 02.00.00. ROBOTY ZIEMNE

ST 02.01.00. ROBOTY ZIEMNE W GRUNTACH
I=1V KATEGORII WYKOPY / ZASYPY

1.WSTEP

1.1.  Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ( ST ) sq wymagania dotyczgce

wykonania i odbioru wykopow w gruntach I + IV kategorii i ich zasypywania .

1.2.  Zakres robot objetych ST
Ustalenia zwarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robot ziemnych

w czasie budowy kanalizacji i obejmujq wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych

(kat. I+ 1V') iich zasypanie po wykonaniu kanalizacji .
2.MATEIRAL
Podzial gruntu na kategorie jest okreslany w zaleznosci od trudnosci wykonania

wykopow, Sredniej grubosci i materiatow w jego naturalnym stanie oraz rozluznieniu po

wykonaniu wykopu.
3.WYKONANIE ROBOT

3.1.  Zasady prowadzenia robot

3.1.1. Ogolne zasady wykonania robot podano w ST 00.00.00. pkt 3.

3.1.2. Wykopy nalezy wykonac jako otwarte obudowane. Metody wykonania robot — wykopu
( recznie lub mechanicznie ) powinny byc¢ dostosowane do glebokosci wykopu, danych
geotechnicznych , ustalen instytucji uzgadniajqcych oraz posiadanego sprzetu
mechanicznego.

3.1.3. W rejonie istniejgcego uzbrojenia podziemnego roboty ziemne nalezy wykonywac
sposobem  recznym .

3.1.4. Wykopy wagsko — przestrzenne nalezy wykonac¢ mechanicznie, ich umocnienia nalezy
wykona¢ zBN—-83/8836-02.

3.1.5. Szerokos¢ wykopu uwarunkowana jest zewnetrznymi wymiarami kanatu, do ktorych
dodaje sie¢ obustronnie 0,4 m jako zapas potrzebny na deskowanie scian i uszczelnienie
stykow.

Deskowanie Scian nalezy prowadzi¢ w miare jego giebienia .
Dno wykopu powinno by¢é rowne i wykonane ze spadkiem ustalonym w dokumentacji
projektowej, (rys. nr 07 — 13 ).

3.1.6. Ziemia z wykopow w ilosci przewidzianej do ponownego wykorzystania ( zasyp
wykopow ) nalezy sktadowac¢ wzdtuz wykopu lub na sktadowiskach tymczasowych
zaleznie od zainwestowania terenu.

3.1.7.  Nadmiar wydobytego gruntu z wykopow, ktory nie bedzie uzyty do zasypania ,
powinien by¢ wywieziony przez Wykonawce na odktad , na teren wskazany przez
Inwestora

3.1.8. Wykop nalezy zasypaé po utozeniu w nim kanalizacji sanitarnej oraz wykonaniu
pozostatych obiektow i urzqdzen towarzyszqcych, rozpoczynajgc od rownomiernego

obsypania rur z bokow, z doktadnym ubiciem ziemi, warstwami grubosci 10 — 20 cm.
Kanaly z rur  PVC nalezy obsypa¢ piaskiem do wysokosci 20 cm ponad wierzch rury.
Pozostaly wykop do poziomu terenu nalezy zasypaé¢ warstwami ziemi o grubosci
20 — 30 cm sposobem recznym lub mechanicznym. Warstwy nalezy zageszczac
mechanicznie.

3.1.9. Jednoczesnie z zasypywaniem kanatu nalezy stopniowo prowadzic¢ rozbiorke
umocnienia.

3.1.10. Zaleca si¢ wykonywanie robot przy sprzyjajgcych warunkach pogodowych.

3.1.11. Po ukonczeniu zasypywania wykopu, teren nalezy przywroci¢ do stanu pierwotnego,
teren po wykopach nalezy zrekultywowac.
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3.2.

3.3.

Wymagania dotyczqce zageszczania
Zageszczenie gruntu w zasypanych wykopach powinno spetnia¢ wymagania.:
zageszczenie piasku wokot rur powinno wynosic (J; ) — 0,95
pozostale warstwy wykonywac z gruntu rodzimego, uktadajgc warstwami o gr. 20 — 30
cm i zageszczajgc mechanicznie do osiggniecia wskaznika zageszczenia (Js ) — 0,97,
zasypki pod nawierzchnie drog gruntowych i asfaltowych nalezy wykonywaé po
zasypaniu i zageszczeniu zasypki nad kanatem. Wykonywac jg nalezy z gruntu
rodzimego uktadajqc warstwami o grubosci 20 — 30 cm i zageszczajqc mechanicznie,
uktadajgc zasypki zakonczy¢ na glebokosci ok. 50 cm od powierzchni drogi dla drog
gruntowych oraz ok. 60 cm dla drogi asfaltowej,
zageszczenie gruntu w gornej warstwie wykonywanej zasypki powinna wynosic:

o dla drog gruntowych (J; ) — 0,97

o dla drog asfaltowych — gorna warstwa grubosci 0,2 m (Js ) — 1,03, E> = 120

MPa,- dolna warstwa grubosci 1,0 m (Js)— 1,0, E, =60 MPa.

Odwodnienie wykopow
Technologia wykonania wykopu musi umozliwi¢ jego prawidlowe odwodnienie

w calym okresie trwania robot ziemnych. Wykonanie wykopow powinno postgpowac
w kierunku podnoszenia si¢ niwelety kanalizacji.

W czasie robot ziemnych nalezy zachowa¢ odpowiedni spadek podtuzny umozliwiajgcy

szybki odphyw wod z wykopu. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wplyw kolejnosci i sposobu
odspajania gruntow oraz terminow wykonywania innych robot na spelnienie wymagan
dotyczgcych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie postgpu robot ziemnych.

4.1.

4.2.

4.2.1.

4.2.2.

4.2.3.

4.3.
4.3.1.

Wody opadowe i gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren robot ziemnych .

4.KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST 00.00.00. pkt 4.
Badania i pomiary w czasie wykonywania robot ziemnych
Sprawdzenie wykonania wykopow podlega na kontrolowaniu zgodnosci z wydaniami
okreslonymi w niniejszej specyfikacji. W czasie kontroli szczegolng uwage nalezy
ZWrocic na:
a). zapewnienie statecznosci scian wykopow ,
b). odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robot ,
¢). doktadnosé wykonania wykopow ,
d). zageszczenie zasypanego wykopu .
Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenia odwodnienia polega na kontroli zgodnosci z wymaganiami specyfikacji
okreslonymi w pkt 3.4. oraz z Dokumentacjg Projektowq .
Szczegdlng uwage nalezy zwrocic na :
- wlasciwe ujecie i odprowadzenia wod opadowych ,
- wlasciwe ujecie i odprowadzenia wysiekow wodnych .
Sprawdzenie wykonania zasypek
Sprawdzenie wykonania zasypek polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami
okreslonymi w niniejszej specyfikacji oraz dokumentacji projektowej . W czasie
kontroli szczegolna uwage nalezy zwrocié¢ na :
- sposob uktadania i grubosci poszczegolnych warstw zasypek ,
- stopien zageszczenia warstw zasypek .

Sprawdzenie jakosci wykonania robot
Czynnosci wchodzgce w zakres sprawdzenia jakosci robot okreslono w punkcie 4.
Badania do odbioru robot ziemnych
Minimalna czestotliwosé oraz zakres badan i pomiarow
1. Pomiar szerokosci dna:

Pomiar tasmgq, szablonem w odstepach co 200 m na prostych, co 50 m miejscach,

ktore budzg watpliwosci.
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4.3.2.

4.3.3.

4.3.4.

2. Pomiar spadku podtuznego dna:

Pomiar niwelatorem rzednych w odstepach co 100 m oraz w punktach wqtpliwych
3. Badanie zageszczenia gruntu :

Wskaznik zageszczenia okreslic¢ dla kazdej utozonej warstwy .
Szerokosé dna
Szerokos¢ dna nie moze roznic sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz +/- 5 cm.
Spadek podtuiny dna
Spadek podtuzny dna, sprawdzony przez pomiar niwelatorem rzednych
wysokosciowych, nie moze dawac roznic, w stosunku do rzednych projektowanych,
wiekszych niz — 3 cm lub + I cm.
Zageszczanie gruntu
Wskaznik zageszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN — 77 / 8931 — 1, powinien by¢
zgodny  z pkt 3.2.

5.0DBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST 00.00.00. pkt 5.

6.PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepisow odbioru robot podano w ST 00.00.00. pkt 6
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ST 02.02.00. WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH

1.1.

1.2.

3.1

3.2.

4.1.

4.2.

5.1

6.1.

SKALISTYCH (kat. V+ VI )

1.WSTEP
Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST )
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sq wymagania dotyczgce wykonania
i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem wykopow skalistych .
Zakres robot objetych ST
Ustalenia zwarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonywanie wykopow w gruntach skalistych, na odcinkach okreslonych
w Dokumentacji Projektowe;j.
2.MATERIAL

Nie dotyczy.
3.WYKONIANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonywania robot
Ogolne zasady wykonywania robot podano w ST 00.00.00. ,, Wzmagania ogolne” pkt
Odspajanie mechaniczne gruntow skalistych
Odspajanie mechaniczne gruntow skalistych nie wymagajgcych stosowania
materiatow wybuchowych mozna przeprowadzac:

a). mitotami mechanicznymi, ktore zaglebia si¢ w grunt w celu rozsadzenia go,
b). zrywarkami, ktore rozluzniajq grunt po przejezdzie z zaglebionymi w grunt
zrebami.

Przy odspajaniu mechanicznym nalezy przestrzegac, aby :
- glebokos¢ rozluznienia gruntu nie wykraczata poza poziom koryta drogowego,
- nie odbywalt si¢ ruch maszyn i srodkow transportowych po rozluznionym gruncie,
- rozdrobmienie gruntu umozliwiato uzycie srodkow do zatadowania lub
przemieszczenia gruntu ( koparek, tadowarek, zgarniarek, rowniarek, itp. )

4.KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST 00.00.00,, Wymagania ogolne” pkt 4
Kontrola wykonania wykopow
Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami
okreslonymi w niniejszej specyfikacji oraz w Dokumentacji Projektowej. W czasie
kontroli szczegolng uwage nalezy zwrocic na:
a). odspajanie gruntow w sposob nie pogarszajgcy ich wltasciwosci,
b). zapewnienie statecznosci skarp,
¢). odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robot i po ich zakonczeniu,
d). Doktadnosc¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykonczenie ).
5.0DBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST 00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 5.
6.PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

BN —72/8932 — 01 Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne.
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ST 03.00.00.
KANALIZACJA SANITARNA
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ST 03.00.00. KANALIZACJA SANITARNA

1.1.

1.2.

1.3.

2.1

2.2,
2.2.1.

2.2.2.
2.3.

2.4.

3.1

3.2
3.2.1.

1.WSTEP
Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej ( ST ) sq wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru robot zwigzanych z budowq kanalizacji .
Zakres robot objetych ST

Ustalenia zwarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonywanie kanalizacji .

W zakres tych robot wchodzg :

e roboty przygotowawcze ,

roboty montazowe sieciowe ,

budowa studzienek kanalizacyjnych ,

odwodnienie wykopow ,
proba szczelnosci ,

ochrona przed korozjq ,

e kontrola jakosci ,

Ogdlne wymagania dotyczgce robot

Ogdlne wymagania dotyczgce robot podano w ST 00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt
2.MATERIALY

Uwagi wstepne

Ogolne wymagania dotyczqce materiatow, ich pozyskiwania i skladowania podano
w ST 00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 2.

Wykonawca zobowigzany jest :

dostarczy¢ materialy zgodnie z wymaganiami Dokumentacji Projektowej i ST,
powiadomi¢ Kierownika Projektu o proponowanych zrodtach pozyskania materiatow
przed rozpoczeciem dostawy i uzyskac jego akceptacje .

Rury kanaltowe

Rury kanalizacyjne

Kanaly grawitacyjne

Do budowy kanatow grawitacyjnych nalezy zastosowa¢ rury kanalizacyjne PVC klasy
( SDR 34) z wydtuzonym kielichem odporne na Scieranie lgczone na uszczelke
gumowgq o srednicy @ 200x 5,9 mm + @ 160 x 4,7 mm dopuszczone do stosowania na
terenie szkod gorniczych - do 1V kategorii .

Rury ochronne - brak

Studzienki kanalizacyjne

Studzienki kanalizacyjne nalezy zabudowac zgodnie ze szczegotowymi rozwigzaniami
projektowymi . Nalezy zabudowa¢ studzienki z tworzyw sztucznych< 1,00 m na ciggu
gtownym kanalizacji oraz posrednio studzienki & 425 mm , a na przylgczach do
budynkow jedynie studzienki z tworzyw sztucznych o Srednicy 425 mm .

Piasek na podsypke i obsypke rur
Piasek na podsypke i obsypke rur powinien odpowiada¢ PN — 87 /B — 01100

Zwir i thiczen na podsypke filtracyjng powinien odpowiada¢ PN — 87 /B — 01100
3.WYKONANIE ROBOT

Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST 00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 2.
i ST 01.01.00. ,, Wytyczne trasy i punktow wysokoSciowych”
Roboty przygotowawcze

Wytyczenie trasy i punktow wysokosciowych
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Podstawe wytyczenia trasy kanatu sanitarnego stanowi Dokumentacja Projektowa
i Specyfikacja ST 01.01.00.
Wytyczenie w terenie osi kanatu , z zaznaczeniem usytuowania studzienek za pomocg wbitych
w grunt kotkow osiowych z gwozdziem. Po wbiciu kotkow osiowych nalezy wbi¢ kotki —
swiadki jednostronne lub dwustronne w celu umozliwienia odtworzenia osi kanatu po
rozpoczeciu robot ziemnych . Wytyczenie trasy kanatu w terenie przez stuzby geodezyjne
Wykonawcy. Nalezy ustali¢ stale repery , a w przypadku niedostatecznej ich ilosci wbudowac
repery tymczasowe z rzednymi sprawdzonymi przez stuzby geodezyjne.
W miejscach , gdzie moze zachodzi¢ niebezpieczenstwo wypadkow, budowe nalezy zgodnie
z BHP i przepisami kodeksu drogowego ogrodzi¢ od strony ruchu , a na noc dodatkowo
oznaczy¢ Swiattami .
3.2.2. Usunigcie warstwy humusu

Usuniegcie warstwy humusu wykonac zgodnie ze Specyfikacjg ST 01.02.00.
3.2.3. Usuniegcie elementow drog, ogrodzen

Usuniecie elementow drog, ogrodzen itp. wykonac¢ zgodnie ze Specyf. ST 01.03.00.
3.2.4. Lokalizacja istniejgcego uzbrojenia

Przed przystgpieniem do robot , Wykonawca dokona odkrywki istniejgcego uzbrojenia
3.2.5. Ocena stanu technicznego budynkow

Przed rozpoczeciem robot Wykonawca dokona oceny stanu technicznego budynkow

potozonych w odlegtosci mniejszej niz 10 m od granicy wykopu .

3.3.  Roboty zimne

Roboty ziemne w miejscu skrzyzowan z urzqdzeniami podziemnymi nalezy wykonaé

recznie , poza miejscami kolizji z urzqdzemiami nadziemnymi — mechanicznie ,

zgodnie z dokumentacjg projektowq i ST 02.01.00 .

3.4.  Przegotowanie podloZa

Podtoze nalezy wykonac zgodnie z dokumentacjq projektowq przy uwzglednieniu

rodzaju gruntu

W gruntach suchych piaszczystych , Zwirowo — piaszczystych i piaszczysto -

gliniastych podtozem jest grunt naturalny o nienaruszonej strukturze dna wykopu .

W gruntach nawodnioych ( odwodnionych a trakcie robot ) podtoze nalezy wykonac

z warstwy zwiru z piaskiem o gr. 15 + 20 cm .

W gruntach gliniastych lub stanowigcych zbite ily nalezy wykonaé podtoze z piasku

o grubosci od 15+ 20 cm .

Zageszczenie podtoze powinno by¢ zgodne z okreslonymi w ST 02.01.00 .

3.5.  Roboty montaiowe
3.5.1. Spadki i glebokosci posadowienia

Spadki i glebokosci posadowienia kanatow powinny spetniac warunki okreslone
w dokumentacji projektowej dla odcinkow pomiedzy weztami . Wyrownanie spadkow rury
przez podkiadanie pod rure kawatkow drewna , kamieni lub gruzu jest niedopuszczalne; rura
wymaga podbicia na calej diugosci o kqgcie 90 °.

Najmniejsze spadki kanalow powinny zapewnic¢ dopuszczalne minimalne predkosci
przeptywu . Najwigksze dopuszczalne spadki wynikajq z ograniczenia maksymalnych
predkosci przepbywu. Spadki kanatow zgodnie z profilem podtuznym.

Glebokos¢ posadowienia powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektowq .
3.5.2. Rury kanatowe

Rury kanatowe z PVC nalezy uktadac i uszczelnia¢ zgodnie z instrukcjg wytworcy .
Przed zakonczeniem dnia roboczego bqdz przed zejsciem z budowy nalezy zabezpieczy¢ konce
utozonego kanatu przez zamuleniem .

W miejscach zlgczy kielichowych nalezy wykona¢ dotki montazowe o glebokosci
minimum 10 cm dla umozliwienia wepchnigcia bosego konca rury lub ksztaltki w kielichu rury
oraz wykonania zgrzewu . Ksztalt i wielkosci dotka montazowego musi zapewni¢ warunki
czystosci ( nie dostawania si¢ ziemi do wnetrza konca bosego rury ) . Kielich lub bosy koniec
uktadanej rury powinien by¢ zabezpieczony deklem .
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Poszczegdlne utozone rur po uprzednim sprawdzeniu spadku powinny byc
unieruchomione przez obsypanie piaskiem posrodku diugosci rury i mocno podbite, aby rura
nie zmienila potozenia do czasu wykonania uszczelnienia ztgczy .

Uszczelnienia zigczy rur kanatowych nalezy wykonac specjalnymi fabrycznymi
pierscieniami gumowymi lub wedlug rozwigzan indywidualnych zaakceptowanych przez
Kierownika Projektu .

Polgczenie kanatow stosowac¢ nalezy zawsze w studzience lub komorze ( kanaty
o Srednicy do 0,30 m mozna tqczy¢ na wprost lub poprzez studzienke krytq — slepq ).

Kqt zawarty miedzy osiami kanatow doptywowego o odpltywowego — zbiorczego
powinien zawiera¢ si¢ w granicach od 45 do 90 °. Rury nalezy ukladaé w temp. powyzej 5 °.
3.5.3. Przykanaliki

Przy wykonywaniu przykanalikow nalezy przestrzegac nastepujgcych haset :

- trasa przykanalika powinna by¢ prosta , bez zataman w planie i pionie

- przekroj przewodu przykanalika , wlgczenie do kanatu powinny by¢ zgodne

z dokumentacjq projektowq ,
3.5.4. Studzienki kanalizacyjne
Lokalizacja i wymiary studzienek powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowq .
Przy montowaniu studzienek nalezy przestrzegac instrukcji wytworcy oraz nastepujgcych
zasad :
- wszystkie kanaly w studzienkach nalezy lgczyc os w oS (w studzienkach krytych ) ,
- studzienki wykonywac nalezy zasadniczo w wykopie szerokoprzestrzennym , natomiast
w trudnych warunkach gruntowych ( przy wystepowaniu wody gruntowej ) w wykopie
wzmocniony nalezy zapewni¢ mozliwos¢ dojscia do studzienki , zaleca si¢ zapewnienie
mozliwosci dojazdu do studzienki .
3.5.5. Proba szczelnosci

Przed zasypaniem wykopow nalezy wykonaé probe szczelnosci kanalizacji
grawitacyjnej z rur PVC na eksfiltracje i infiltracje przy okreslonym cisnieniu wody wewngqtrz
przewodu , odcinkami do 50 m pomiedzy studzienkami rewizyjnymi . Studzienki umozliwiajg
zejscie na poziom kanatow i zamkniecie ich tymczasowymi zamknieciami mechanicznymi
( korki ) lub pneumatycznie ( worki ) dla napetnienia przewodu wodg i dokonania proby
szczelnosci . Zigcza kielichowe zarowno na rurach , jak i polgczeniach ze studzienkami
i przylgczami winny by¢é nie zasypane . Wszystkie otwory badanego odcinka ( tgcznie
z przylgczami ) i inne ksztaltki z otworami, muszqg by¢ na okres probny zakorkowane
i zabezpieczone przez podparcie .

Studzienki podlegajg probie igcznie z calym badanym kanatem . Urzgdzenia do
zamykania ( na okres probny ) badanych kanatow muszq by¢ wyposazone w kroéce
z zaworami dla :

e doprowadzenia wody ,

e oproznienia rurociggu z wody po probie ,
® odpowietrzenia ,

e przylgczenia urzqdzenia pomiarowego .

Wode do przewodu kanalizacyjnego podlegajgcego probie nalezy doprowadzié
grawitacyjnie , odpowietrzenie dokonuje sie przez jego najwyzszy punkt . Czas napetnienia
przewodu nie powinien by¢é krotszy od 1 godziny, dla spokojnego napetnienia i
odpowietrzenia przewodu .

Proby wykonywac¢ zgodnie z PN — 92 / B — 10735.

W trakcie wykonywania prob szczelnosci nalezy zachowa¢ nastepujgce warunki :

Dla kanatow grawitacyjnych

Przy badaniu na eksfiltracje:

- poziom zwierciadta wody w studzience wyzej potozonej, powinien miec¢ rzedng
nizszqg co najmniej 0,5 m w stosunku do rzednej terenu w miejscu studzienki nizszej
- po ustabilizowaniu sie zwierciadta wody w studzienkach, nie powinno by¢ ubytku
wody w studzience potozonej wyzej w czasie :
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a). 30 min. na odcinku o dtugosci do 50 m ,
b). 60 min. na odcinku ponad 50 m .
Przy badaniu na infiltracje nie powinno by¢ naptywu wody do kanatu w czasie trwania
obserwacji , jak przy badaniu na eksfiltracje .
3.5.6. Zasypanie wykopow i ich zageszczenie
Zasypywanie rur w wykopie mozna rozpoczg¢ po pozytywnym wyniku proby
szczelnosci i nalezy je prowadzi¢ warstwami grubosci 20 cm . Materiat zasypkowy powinien
by¢ rownomiernie ukladany i zageszczany o obu stronach przewodu .
Wskaznik zageszczenia powinien by¢ zgodny z okreslonym w ST 02.01.00.
Rodzaj gruntu do zasypywania wykopow Wykonawca uzgodni z Kierownikiem Proyj. .
4.KONTROLA JAKOSCI ROBOT
4.1.  Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST 00.00.00 ,, Wymagania og.” pkt 4.
4.2. Kontrola , pomiary i badania
4.2.1. Badania przed przystgpieniem do robot
Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatow do
betonu , zapraw, obsypek i podsypek .
4.2.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot
Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych robot
w zakresie z czestotliwosciq okreslona w nin. ST i zaakceptowana przez Kierownika Proj. .
W szczegdlnosci kontrola powinna obejmowaé:
o sprawdzenia rzednych zatoZomych taw celowniczych w nawigzaniu do podanych
statych punktow wysokosciowych z doktadnoscig do 1 cm ,
badania zabezpieczenia wykopow przed zalaniem wody ,
badanie i pomiary szerokosci, grubosci i zageszczenia wykonywanej warstwy podsypki
badanie odchylenia osi kolektora ,
sprawdzenie zgodnosci z dokumentacja projektowq zatozenia przewodow i studzienek ,
badanie odchylenia spadku kolektora ,
sprawdzenie prawidtowosci uszczelnienia przewodow ,
sprawdzenie szczelnosci na eksfiltracje i infiltracje ,
badanie wskaznikow zageszczenia poszczegolnych warstw zasypu ,
sprawdzenie rzednych posadowienia studzienek kanalizacyjnych i pokryw wtazowych .
Dopuszczalne tolerancje i wymagania
a). odchylanie odlegtosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu
nie powinno wynosic wiecej niz +/- 5 cm ,
b). odchylenie wymiarow w planie nie powinno by¢ wieksze niz 0,1 m ,
¢). odchylenia grubosci warstwy podtoza nie powinno przekraczac¢ +/- 3 cm,
d). odchylenie szerokosci warstwy podtoza nie powinno przekraczac¢ +/- 5 cm ,
e). Odchylenie kolektora rurowego w planie, odchylenie odlegtosci osi utozenia
kolektora od osi przewodu ustalonej na tawach celowniczych nie powinna przekraczac
+/-5 mm,
f). Odchylenie spadku utozonego kolektora od przewidzianego w projekcie nie
powinno przekraczac — 5 % projektowanego spadku ( przy zmniejszonym spadku ) i +
10 % projektowanego spadku ( przy zwiekszonym spadku ) ,
g). Wskaznik zageszczenia zasypki wykopow okreslony w trzech miejscach na dtugosci
100m powinien by¢ zgodny z ST 02.03.00.,
h). Rzedne pokryw studzienek powinny by¢ wykonane z doktadnoscig do +/- 5 mm .
5.0DBIOR ROBOT
5.1.  Ogdolne zasady odbioru robot
Ogdlne zasady odbioru robot podano w ST 00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 5.

EJ.). e o o
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Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokiadnoscig projektowq, ST i wymaganiami
Kierownika Projektu , jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 4
daty wyniki pozytywne.
5.2.  Odbior robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu podlegajg:

e roboty montazowe wykonania rur kanatowych i przykanalikow ,

e wykonane studzienki kanalizacyjne ,

® zasypany zageszczony wykop .

Odbior robot zanikajgcych powinien by¢é dokonany w czasie umozliwienia wykonania
korekt i poprawek , bez hamowania ogolnego postepu robot . Diugosé odcinka robot
ziemnych poddana odbiorowi nie powinna by¢ mniejsza niz 50 m .

5.3.  Odbior techniczny wstepny

Jest to odbior techniczny catkowitego przewodu po zakonczeniu budowy , przez
przekazanie do eksploatacji . Nie stawia sie ograniczen dotyczqcych diugosci badanego
odcinka przewodu .

Przedtozone dokumenty :

a). wszystkie dokumenty odnosnie odbiorow czesciowych ,

b). protokoly wszystkich odbiorow technicznych czesciowych ,

c). trzy egzemplarze inwentaryzacji geodezyjnej przewodow i obiektow na planach
sytuacyjnych wykonanej przez uprawnionych geodetow ,

d). karty studzienek wraz z zestawieniem rzeczowo — ilosciowym .

Szczegotowy wykaz dokumentow przedstawiono w ST 00.00.00.pkt 2 .

6.PRZEPISY ZWIAZANE

6.1. Normy

1. PN-H-74051:1994 Wiazy kanatowe. Ogolne wymagania i badania

2. PN-H-74051-1:1994 Wtazy kanatowe. Klasa A.

3. PN-H-74051-2:1994 Wiazy kanatowe. Klasa B 125, C 250.

4. PN-92/B-10735 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania
i badania przy odbiorze.

5. PN-B-10729:1999 Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne

6. PN-87/B-010700 Sie¢ kanalizacyjna zewnetrzna. Obiekty i elementy
wyposazenia, terminologia

7. PN-85/B-010700 Wodociggi i kanalizacje. Urzgdzenia i sie¢ zewnetrzna.
Oznaczania graficzne.

8. PN-68/B-06050 Roboty zimne bud.. Wymag. w zakresie wykonywania
i badania przy odbiorze .

9. BN-83/8836-02 Przewody ziemne. Roboty ziemne. Wzmagania i badania
przy odbiorze .

10. PN-80/B-01800 Antykorozyjne  zabezpieczenia  w  budownictwie.
Konstrukcje bet. i Zelbet. Klasyfik. i okres. srodowiska.

11. PN-74/C-89200 Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu. Wymiar

12. PN-86/C-89280 Polietylen. Oznaczenia.

13. BN-85/6753-02 Kity budowlane trwale plastyczne , olej. i polistyrenowy.

14. PN-74/B-24620 Lepik asfaltowy stosowany na zimno.

15. Instrukcja  projektowania , wykonania i odbioru instalacji rurociggowych

z nieplastyfikowanego polichlorku winylu i polietylenu. Zewnetrzne sieci kanalizacyjne
z PVC. Warunki techniczne wykonania i odbioru rurociggow z tworzyw sztucznych.
Rozporzgdzenia Rady Ministrow z dnia 30.09.1980 w sprawie ochrony srodowiska

przed odpadami i innymi zanieczyszczeniami oraz utrzymania czystosci w miastach
iwsiach (Dz. U. Nr24 /80 poz. 91 ).

UWAGA: Wszelkie roboty ujete w specyfikacji nalezy wykona¢ w oparciu o aktualnie
obowigzujgce normy i przepisy.
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ST 04.00.00.
PRZEJSCIA KANALIZACJI POD
PRZESZKODAMI TERENOWYMI
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ST 04.01.00. KOLIZJE Z ISTNIEJACYM UZBROJENIEM

1. WSTEP
Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sq wymagania dotyczqce wykonania
i odbioru robot zwigzanych z przejsciem kanalizacji w rejonach istniejgcego uzbrojenia
terenu : sieci gazowe , wodociggowe , kanalizacyjne , kable energetyczne , kable telefoniczne ,
drenaz | i.t.p.
Zakres stosowania ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robot zwigzanych
z wykonaniem kanalizacji w miejscach zblizen i krzyZowania sie z istniejgcym uzbrojeniem .

W zakres tych robot wchodzg :

Roboty przygotowawcze

Montaz rur ochronnych

Przecigganie kanatow przewodowych w rurach ochronnych ( jak wystgpi )

Roboty izolacyjne

Uszczelnienie koncow rury ochronnej

Proba szczelnosci

Kontrola jakosci .

2. MATERIALY

Rury ochronne wykona¢ z rur stalowych ST3SX obustronnie izolowanych

3. WYKONANIE ROBOT
3.1.  Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST 00.00.00.” Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2.  Roboty przygotowawcze
3.2.1. Wpytyczenie trasy i punktow wysokosciowych

Podstawe wytyczenia stanowi Dokumentacja projektowa i Prawna.

Wytyczenie w trasie, z zaznaczeniem usytuowania za pomocq wbitych w grunt kotkow
osiowych z gwozdziami. Po wbiciu kotkow osiowych nalezy wbi¢ kotki — swiadki jednostronne
lub dwustronne w celu umozliwienia odtworzenia po rozpoczeciu robot ziemnych. Wytyczenie
trasy kanatu w terenie winno by¢ wykonane przez stuzby geodezyjne Wykonawcy.

W miejscach, gdzie mozne zachodzi¢ niebezpieczenstwo wypadkow, budowe nalezy
zgodnie z BHP i przepisami kodeksu drogowego ogrodzi¢ od strony ruchu, a na noc
dodatkowo oznaczy¢ swiattami. W miejscach kolizji przekopy nalezy wykonac¢ pod nadzorem
wlasciciela odnosnych instalacji.

3.3.  Roboty ziemne

W rejonie istniejgcego uzbrojenia podziemnego roboty ziemmne nalezy wykonac
sposobem recznym , zgodnie z ST 02.01.00. z ubezpieczeniem i odwodnieniem wykopow wg
Dokumentacji Projektowej .

3.4. Roboty montazowe
3.4.1. Wykonanie robot

Kanalizacje krzyzujgcq sie z istniejgcym uzbrojeniem lub przebiegajgcq w jego
sgsiedztwie w odleglosci mniejszej od normatywnych ( o ile sq skrzyzowania ) nalezy
wykonaé¢ w sposob okreslony w Dokumentacji Projektowej , w podanych tam rodzajach rur
ochronnych . Konce rur ochronnych wyprowadzi¢ poza zewnetrzny obrys Scianki kanatu , na
odlegtos¢ podang w Dokumentacji . W rurach ochronnych nie moze by¢ wykonane tgczenie
rur kanalizacyjnych .

Przestrzen miedzy rurq ostonowg i kanatowg uszczelni¢ , zaizolowacé spoiny
obwodowe , uszczelni¢ koncowki rur materiatami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej .

Kazde skrzyzowanie i zbliZzenie przed zasypaniem podlega odbiorowi przez wilascicieli
odnosnych instalacji.
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3.4.2. Przejscie pod drogami
Kanatly pod drogami gruntowymi i o nawierzchni asfaltowej nalezy wykonac
przewiertem lub przepychem w rurze ochronnej stalowej izolowanej o diugosci i srednicy
dostosowanej do szerokosci drogi . Konce uszczelnic¢ sznurem smotowym i kitem bitumicznym
Zasypki pod drogami wykona¢ zgodnie z ST 02.03.00.
SkrzyZowania 7 istniejgcymi gazociggami
W miejscach skrzyzowan kanalizacji na odlegtosci mniejszej niz 1,5m w poziomie
i pionie , na wykonywanej kanalizacji nalezy zatlozyc¢ rury ochronne stalowe o srednicy min.
100 mm wiekszej od rury przesytowej i diugosci min. 3,0 m , tak aby odlegtos¢ konca rury
ochronnej od sieci gazowej wynosita min. 1,50 m . Konce rur zaslepi¢ korkiem z pianki
poliuretanowej na diugosci min. 30 cm. Przystgpienie do robot nalezy zglosic do Z.G..
Skrzyzowania z istniejgcymi liniami elektrycznymi , kablami elektrycznymi
W miejscach kolizji roboty prowadzi¢ po uzgodnieniu z RE i w razie potrzeby po
wylgczeniu prgdu . Na istniejgcych kablach energetycznych zastosowac rury ochronne
srednicy 80 mm o dlugosci 1,0 m + szerokos¢ wykopu . W miejscach kolizji z liniami
napowietrznymi roboty nalezy prowadzi¢ min.1,5 m od stupow .
Skrzyiowanie z istniejgcymi kablami telefonicznymi
Istniejgce kable telefoniczne nalezy zabezpieczy¢ rurq ochronng dwudzielng srednicy
80 mm o dtugosci 1,0 m + szerokos¢ wykopu .
Skrzyzowania z istniejgcymi rurociggami wodociggowymi i kanalizacyjnymi
Skrzyzowanie wykonac bez uzycia sprzetu mechanicznego , zgodnie Dok. Projektowq .
Przywrocenie do stanu pierwotnego
Po wykonaniu kanalizacji zasypanie wykopow nalezy rozpoczqc po pozytywnym wyniku
proby szczelnosci przylgczanych kan. i roboty wykona¢ zg. ze Specyfikacjq ST 02.01.00 .
4.KONTROLA JAKOSCI ROBOT
4.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST 00.00.00. ,, Wymagania og.” pkt. 4.
4.2. Kontrola, pomiary i badania
4.2.1. Badania przed przystgpieniem do robot
Przed przystgpienie do robot Wykonawca powinien wykonac¢ badania materiatow do
betonu, zapraw, obsypek, podsypek.
4.2.2. Kontrola, pomiary, badania w czasie robot
Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych robot
w zakresie i z czestotliwosciq okreslong w niniejszej ST i zaakcept. przez Kierownika Proj..
W szczegolnosci kontrola powinna obejmowac : zgodnos¢ z Dokumentacjq Projektowg
( materiat, spadki, izolacja, zasypka):
o sprawdzenie rzednych zatozonych taw celowniczych w nawigzaniu do podanych
statych punktow wysokosciowych z doktadnoscig do I cm ,
sprawdzenie rzednych posadowienia ,
badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniem wodg ,
badanie i pomiary szerokosci , grubosci wykonanego podtoza ,
sprawdzenie zgodnosci z dokumentacjg projektowg wykonanych wypetnien ,
sprawdzenie prawidtowosci uszczelnienia przewodow ,
badanie wskaznikow zageszczenia poszczegolnych warstw zasypu ,
e sprawdzenie zabezpieczenia przed korozjq .
4.2.3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania
e odchylenie odleglosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie
powinno wynosic¢ wiecej niz +/- 5 cm,
e odchylenie wymiarow w planie nie powinno by¢ wigksze niz 0,1 m,
e rzedne na poczqtku i koncu rury ochronnej powinno by¢é wykonane z doktadnoscig do
+/- 5¢

29



5.0DBIOR ROBOT
5.1.  Ogdlne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST 00.00.00. ,, Wymagania ogolne” pkt 5.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjq projektowq , ST i wymaganiami
Kierownika Projektu, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 4,
daty wyniki pozytywne.
5.2.  Odbior robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajgcych podlegajq:
- kanalizacja przed zasypaniem wykopu i przywroceniu stanu pierwotnego terenu
Odbior robot zanikajgcych powinien byé w czasie umozliwiajgcym wykonanie korekt i
poprawek , bez hamowania ogolnego postepu robot .
5.3.  Odbior techniczny wstepny

Jest to odbior techniczny wstepny przewodu kanalizacyjnego po zakonczeniu budowy,
przed przekazaniem do eksploatacji i bedzie dokonany zgodnie z ST 00.00.00.

6.PRZEPISY ZWIAZANE
1.  Normy
BN-92/B-10735 Kanalizacja. Przewody kan. Wymagania i badania przy odbiorze.
PN-87/B-01-700 Siec kan. zewn. . Obiekty i elementy wyposazenia. Terminologia.
PN-85/B-01700 Wodoc. i kan.. Urzqdzenia i sie¢ zewn.. Oznaczenia graficzne.
PN-91/M-34501 Gazociggi i inst. gazowe. Skrzyzowania gazociggow z przeszkodami
terenowymi. Wymagania.
PN-68/B-06050 Roboty ziemne bud.. Wym. i zakres wyk. i badania przy odbiorze.
BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymag. i Bad. przy odbiorze.
B-62/638-03 Beton hydrotechniczny. Sktadniki betonowe. Wymagania techniczne.
PN-88/B-06250 Beton zwykdy.
. PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonow i zapraw.
10. PN-79/B-06711 Kruszywa mineralne. Piaski do zapraw budowlanych.
11. PN-87/B-01100 Kruszywa mineralne. Kruszywa skalne. Podzial, nazwa i okreslenia.
12. PN-86/B-06712 Kruszywa mineralne do betonow.
13. PN-B-19701:1997  Cement powszech. uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci.
14. PN-86/B-01802 Antykorozyjne zabezp. w budownictwie. Bet. i zelbet.e. Nazwa
i okreslenie.
15. PN-80/01800 Antykorozyjne zabezp. w budownictwie. Konstrukcje betonowe
i zelbetowe . Klasyfikacja i okreslenie srodowiska .
16. PN-74/C-89200 Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu. Wymiary .
17. BN-85/6753-02 Kity budowlane trwale plastyczne, olejowe i poliestyrenowy .
18. PN-90/B-04615 Papy asfaltowe i smotowe. Metody badan .
19. PN-74/B-24620 Lepik asfaltowy stosowane na zimno .
20. PN-98/B-24622  Roztwor asfaltowy do gruntowania .
6.2. Inne dokumenty
21. Instrukcja  projektowania, wykonania i odbioru instalacji rurociggowych
z nieplastyfikowanego polichlorku winylu i polietylenu. Zewnetrzne sieci kanalizacyjne
zrur PVCi PE.
22. Warunki techniczne wykonania i odbioru rurociggow z tworzyw sztucznych.
Uwaga: Wszelkie roboty w specyfikacji nalezy wykonac¢ w oparciu o aktualnie obowigzujgce
normy i przepisy.
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ST 06.00.00
ODBUDOWA NAWIERZCHNI
DROG ASFALTOWYCH
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ST 05.00.00. ODBUDOWA NAWIERZCHNI
DROG ASFALTOWYCH

1.WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ( ST ) sq wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru robot zwigzanych z odbudowg nawierzchni asfaltowych .
1.2. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robot zwigzanych
z wykonaniem nawierzchni w miejsce rozebranych , w zwiqzku z prowadzonymi robotami przy
budowie kanalizacji .
Obejmuje wykonanie catosci robot:
e podbudowy stabilizowanej mechanicznie
e podbudowy asfaltowej
o warstwy scieralnej
2.MATERIALY
2.1. Podbudowa
Podbudowe wykonac z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie.
Kruszywo naturalne i tamane powinno spetnia¢ nastepujgce wymagania:
e zawartos¢ ziaren mniejszych niz 0,075 mm - 2+ 10%

® zawartos¢ nadziaren nie wiecej niz 5%
® zawartos¢ zanieczyszczen organicznych < 1%
o wskaznik nosnosci W,os 120 MPa ( przy zageszczeniu I 1,03)
Na podbudowe zastosowac:
o Zwir i mieszanke wg PN-B-11111 [8]
e piasek s/g PN-B-11113 [9]
2.2 Beton asfaltowy
Mieszanka mineralno — asfaltowa oraz warstwa Scieralna z betonu asfaltowego powinna
spetniac¢ nastgpujgce wymagania :
e uziarnienie mieszanki 0/12,8:0/16
o grubosci warstwy o uziarnieniu 0/128—-3cm ; 0/16-4 cm
e orientacyjna zawartos¢ asfaltu w mieszance mineralno — asfaltowej 4,0 + 5,8%.
Na beton asfaltowy zastosowac :
o kruszywo tamane wg PN-B-11112-1996 gat. 11
e piasek wg PN-B-1113:1996
o wypelniacz mineralny wg PN-S-96504:1961
e asfalt drogowy wg PN-C-96170:1965-D50

3. WYKONANIE ROBOT
3.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST 00.00.00. ,, Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2.  Podbudowa 7 kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie
3.2.1. Whbudowanie i zageszczenie podbudowy

Podbudowe nalezy utozy¢ o wytrzymatosci 120 MPa przygotowanym zgodnie z ST
02.03.00 z mieszanki piasku i zwiru. Warstwa podbudowy powinna by¢ grubosci , takiej , aby
jest ostateczna grubos¢ po zageszczeniu byt rowna grubosci projektowanej. Warstwa
podbudowy powinna by¢é roztozona w sposob zapewniajgcy osiggniecie wymaganych
spadkow i rzednych wysokosciowych . Kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i
zageszczona z zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych .Wilgotnos¢
mieszanki i kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiadac wilgotnosci optymalnej,
okreslonej wg proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481. Material nadmiernie zawilgocony,
powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotnos¢ mieszanki
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kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartoSci, mieszanka powinna by¢ zwilZona
okreslong iloscig wody i rownomiernie wymieszana . W przypadku , gdy wilgotnos¢ mieszanki
kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej wartosci, mieszanke nalezy osuszy¢ . Wskaznik
zageszczania podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien wynosi¢ I; 1,03 . Podbudowe wykonac
z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie. Materialem do wykonania
podbudowy powinna by¢ mieszanka piasku i Zwiru kruszywa lamanego . Kruszywo powinno
by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek .

3.2.2. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastgpnej warstwy, powinna byc
utrzymana w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgodg Kierownika
Projektu, gotowg podbudowe do ruchu budowlanego, to jest zobowigzany naprawic¢ wszelkie
uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniklych z
niewtasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robot.

3.2.3. Zageszczenie podbudowy
Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywac sie az do osiggniecia wymaganego
wskaznika zageszczenia.
Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdzi¢ wg BN-77/8931-12.
Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uznaé za prawidlowe, gdy
stosunek wtornego modutu E, do pierwotnego modutu odksztatcenia Ej jest nie wigkszy od
2,2 dla kazdej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.
E;
—— 2,2
E,
3.2.4. Prawidlowe warunki wykonania podbudowy
Podbudowe uznaje si¢ za wykonang za prawidlowo gdy zostang Zach. nastepujgce warunki.:
- nierownosci nie mogq przekracza¢ 10 mm,
- spadki poprzeczne wykonane z tolerancjq +/- 0,5 %,
- rozmnice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy a rzednymi projektowymi nie
powinny  przekraczac¢ + Icm, - 2 cm,
- grubos¢ nie moze sie rozni¢ +/- 10%.
3.3. Nawierzchnia 7 betonu asfaltowego
3.3.1. Zakres robot

Niniejsza specyfikacja dotyczy zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem
warstwy Scieralnej oraz wzmacniajqcej z betonu asfaltowego przewidzianej dla ruchu
Sredniego.

3.3.2.  Wykonanie robot
3.3.2.1. Przygotowanie podtoia

Podloze pod warstwe nawierzchni z betonu asfaltowego powinno by¢ wyprofilowane i
rowne. Powierzchnia podtoza powinna by¢ sucha i czysta. Nierownosci nie powinny byc
wieksze jak 15 mm.

Przed roztozeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego, podtoze nalezy skropic
emulsjq asfaltowqg. Skropienie powinno by¢ wykonana z wyprzedzeniem w czasie
przewidzianym na ulotnienie uptynniacza. Grubos¢ warstwy wigzqgcej powinna wynosic¢ 4 cm.
3.3.2.2. Warunki przystgpienia do robot

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowego moze by¢ uktadana , gdy temperatura
otoczenia w ciggu doby byla nie nizsza od 5 C. Nie dopuszcza sie ukladania warstw
nawierzchni podczas opadow atmosferycznych oraz sinego wiatru (V> 16 m/s ).
3.3.2.3. Wbudowanie i zageszczenie warstwy 7 betonu asfaltowego

Temperatura mieszanki wbudowanej nie powinna by¢ nizsza od 135 ° C . Grubos¢
warstwy Scieralnej powinna wynosi¢ 3 cm . Zageszczanie nalezy rozpoczqé od krawedzi
nawierzchni ku Srodkowi. Ztgcza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej do osi
drogi .

33



4. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
4.1.  Badanie przed przystgpieniem do robot
Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykonaé¢ badania lepiszcza,
wypetniacza oraz kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszanki mineralno — asfaltowej i
przedstawic¢ wyniki tych badan Kierownikowi Projektu do akceptacji .
4.2.  Badanie w czasie robot
4.2.1. Uziarnienie mieszanki mineralnej
Probki do badan uziarnienia mieszanki mineralnej nalezy pobrac¢ po wymieszaniu
kruszyw, a przed padaniem asfaltu . Krzywa uziarnienia powinna by¢ zgodna z
zaprojektowang w recepcie laboratoryjnej.
4.2.2. Badanie wlasciwosci asfaltu
Dla kazdej cysterny nalezy okresli¢ wlasciwosci asfaltu.
4.2.3. Pomiar temperatury skltadnikow mieszanki mineralno — asfaltowej
Pomiar temperatury sktadnikow mieszanki mineralno — asfaltowej polega na
odczytaniu temperatury w skali odpowiedniego termometru zamontowanego w otaczarce.
Temperatura powinna by¢ zgodna z wymaganiami podanymi w recepcje laboratoryjnej.
4.2.4. Sprawdzenie wyglgdu mieszanki mineralno — asfaltowej
Sprawdzenie wyglgdu mieszanki mineralno — asfaltowej polega na ocenie wizualnej
jej wyglgdu w czasie produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudowywaniu.
4.2.5. Badania dotyczgce cech geometrycznych i wlasciwosci warstw nawierzchni z betonu
asfaltowego
Szerokos¢ warstwy
Szerokos¢ warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego powinna by¢ zgodna z dokumentacjg
projektowg, z tolerancjq +/- 5 cm. Szerokos¢ warstwy asfaltowej nizej polozonej, nie
ograniczonej kraweznikiem w nowej konstrukcji nawierzchni, powinna by¢ szersza z kazdej
strony, co najmniej o grubos¢ warstwy potozonej na niej, nie mniej jednak niz 5 cm.
Rownosé warstwy
Nierownosci podtuzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierzone wg BN — 68 / 8931
— 04 nie powinny by¢ wigksze od 9 mm.
Spadki poprzeczne warstwy
Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowego powinny by¢ zgodne z dokumentacjq
projektowq , z tolerancjg +/- 0,5 %.
Rzedne wysokosciowe
Rzedne wysokosciowe warstwy powinny by¢ zgodne z dok. projektowg, z tolerancjg +/- 1 cm.
Uksztattowanie osi w planie
O warstwy w lanie powinna by¢ usytuowana zgodnie z dok. proj., z tolerancjqg +/- 5 cm.
Grubos¢ warstwy
Grubos¢ warstwy Scieralnej powinna wynosi¢ 3 cm, z tolerancjg +/- 10 %.
Krawed?, obramowanie warstwy
Warstwa Scieralna przy opornikach drogowych i urzqdzeniach w jezdni powinna wystawac 3
— 5 mm ponad ich powierzchnie. Warstwy bez opornikow powinny by¢ rowno obciete lub
wyprofilowane oraz pokryte asfaltem .
Wyglgd warstwy
Wyglgd warstwy z betonu asfaltowego powinien mie¢ jednolitg teksture, bez miejsc przed
asfaltowych , porowatych , tuszczgcych sie i spekanych .
Zageszczanie warstwy i wolna przestrzen w warstwie
Zageszczenie i wolna przestrzen w warstwie powinny by¢ zgodne z wymaganiami ustalonymi
w recepcie laboratoryjnej .

5.0DBIOR ROBOT
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowg ST i wymaganiami Kierownik
Projektu, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 4 daly wynik
pozytywny.
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6.PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
PN—-B - 04481
PN—-B—-06714—-12

PN—-B- 06714—15
PN—-B- 06714—-16
PN—-B- 06714—-17
PN—-B- 06714—-18
PN—-B- 06714—-19

PN-B-11111

PN-B-11111
PN-B-16701
PN—-B—-32250
PN-§-06102
PN—-§-96023

BN —64/8931—-01
BN —64/8931-02

BN —-68/8931—-04
BN—68/8931— 006
BN—-68/8931—-12
PN—-C-96170: 1965
PN—-C—-96173: 1974

Inne dokumenty

Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

Kruszywa mineralne. Badania. Oznacz. zawartosci
zanieczyszczen obcych

Kruszywa min.. Badania. Oznacz. sktadu ziarnowego.
Kruszywa mineralne. Badania. Oznacz. ksztattu ziaren.
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci.
Kruszywa mineralne. Badania. Oznacz. nasigkliwosci.
Kruszywa mineral . Badania. Oznacz. mrozoodpornosci
metodg bezposredniq.

Kruszywa mineralne. Kruszywa natural. do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanki.

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do
nawierzchni drogowych. Piasek.

Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad,
wymagania i ocena zgodnosci.

Materialy budowlane. Woda do betonu i zapraw.

Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie.

Konstrukcja drogowe. Podbudowa i nawierzchnia

z Hucznia kamiennego .

Drogi samochodowe. Oznacz. wskaznika piaskowego.

Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcen
nawierzchni podatnych i podtozq przez odcigzenie plytq.

Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni

planografem i tatq.

Drogi samochodowe. Pomiar uje¢ podatnych
ugieciomierzem belkowym.

Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

Przetwory naftowe. Asfalty drogowe.

Przetwory naftowe. Asfalty uplynnione AUN

do nawierzchni drogowych.

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych

i potsztywnych. IBDiM — Warszawa 1997
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ST 07.00.00

Lista norm i uregulowan

wSPECYFIKACJACH TECHNICZNYCH

1. Stosowane regulacje prawne
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 Prawo Budowlane ( Dz. U. Nr 89 z 25.08.1994., poz. 414, ze

zmianami.

Dz. U.z2000r. Nr 100 poz. 1086 —tj. Nr 120, poz. 1268 oraz Dz. U. z 2001 r. Nr 110, poz.
1189, Nr 115 poz. 1229, Nr 125, poz. 1363 z pozniejszymi zmianami ).

2. Rozporzgdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 21 lutego 1995
r. w sprawie rodzaju i zakresu opracowan geodezyjno — kartograficznych oraz
czynnosci geodezyjnych obowigzujgcych w budownictwie ( Dz. U. Nr 25, poz. 133 ).

3. Ustawa z dnia 17 maja 1989, Prawo geodezyjne i kartograficzne ( Dz. U. Nr 30, poz. 163

ze zmianami ).

A

Urzqd Geodezji

O Co NN

. Instrukcja techniczna 0 — 1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych, Gtowny
i Kartografii ( GUGIK ) ,1979 ze zmianami.

. Instrukcja techniczna G — 3, Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGIK, 1979;

. Instrukcja techniczna G — 1, Pozioma osnowa geodezyjna, GUGIK, 1979 ze zmianami.

. Instrukcja techniczna G — 2, Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983,

. Instrukcja techniczna G — 4, Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979,

. Instrukcja techniczna G — 3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983,

10. Instrukcja techniczna G — 3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.

11. Normy
1. PN—-91 /M- 34501

2.PN-92/B-10735
3.PN-87/B—-010700

Zastgpiona przez:

4. PN-85/B—-01700
5. PN—-68/B—- 06050
6. PN—83/8836—-02
Zastgpiona przez:

7.PN—62/638—-03

8. PN-88/B— 06250
9. PN—-88/B—-32250
10. PN-79/B—-0611
11. PN-87/B—-01100

12.PN—-86/B—- 006712
13. PN - B19701: 1997

Gazociqgi i instalacje gazownicze — SkrzyZowania gazociggow
z przeszkodami terenowymi — Wymagania.

Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania i badania
przy odbiorze.

Systemy kanalizacyjne zewnetrzne. Wyposazenie i
Definicje.

PN — EN 752 — 1: 2000, Zewnetrzne systemy kanalizacyjne.
Pojecia ogolne i definicje.

PN — EN 752 — 2: 2000, Zewnetrzne systemy kanalizacyjne.
Wymagania.

Wodociqgi i kanalizacja — Urzqdzenia i sie¢ zewnetrzna —
Oznaczenia graficzne.

Zastgpiona przez: PN — b 06050: 1999, Geotechnika — Roboty
ziemne — Wymagania ogolne.

Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania

ksztattki.

przy odbiorze.
PN — B 10736: 1999, Roboty ziemne — Wykopy otwarte dla
przewodow wodociggowych i kanalizacyjnych — Warunki

techniczne wykonania ; Sprawdzic .

Beton hydrotechniczny. Sklad betonu. Wymagania techniczne.
Beton zwykty.

Materiat budowlane —woda do betonu i zapraw.

Kruszywa mineralne — Piaski do zapraw budowlanych.
Kruszywa mineralne — Kruszywa skalne — Podzial , nazwy

i okreslenia

Kruszywa mineralne do betonu,

Cement. Sklad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczgce
cementow powszechnego uzytku .
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14. PN-86/B— 01802

15. PN-90/B - 01800

16. PN—74/C—89200
17.PN—-86/C—89280

Antykorozyjne zabezpieczenia w budownictwie — Konstrukcje
betonowe

i zelbetowe — Nazwy i okreslenie.

Antykorozyjne zabezpieczenia w budownictwie — Konstrukcje
betonowe

i zelbetowe — Klasyfikacja i okreslenie srodowisk.

Rury z nieplastyfikowananego PCW. Wymiary.

Polietylen- Oznaczenia .
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